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Introducere

Incepand cu secolul al XIX-lea, odata cu dezvoltarea
industriala, activitatile de transport au cunoscut o
imbunatatire fundamentala, datorita, in principal, dezvoltarii
maginilor electrice si diversificarii organelor de transmisie.
Practic, dezvoltarea economica, modernizarea vietii si
cresterea nivelulul de trai sunt determinate intr-o masura
esentiala de diversificarea si modernizarea continua a
sistemelor de transport.

In acest context, gratie dezvoltarii sistemelor de actionare
electrica, ,, Tractiunca electrica” se dovedeste 0 disciplina
esentiala in procesul educativ din cadrul Facultatii de
Inginerie Electrica.



Introducere

Tractiunea electrica se defineste ca exercitarea de catre un
sistem de propulsie a unei forte generalizate (forta sau
moment) asupra unui vehicul, in scopul deplasarii acestuia pe
0 cale de circulatie.

In curs, tractiunea eclectrica este prezentatd intr-un cadru
unitar, incepand cu bazele dinamicii vehiculelor, prezentand
sistemele de sustentatie s1 ghidare ale acestora si continuand
cu vehiculele electromotoare utilizate, cu specificatii privind
modurile de comanda/control ale acestora.

In final, se vor prezenta elemente de baza privind
automobilul electric si vehiculele electrice hibride.



Aplicatii

Automobil hibrid Electrocare

Automobil electric Ascensoare

Tractiune urbana



Modalitat: de alimentare

Hibrid Baterie (electrica)
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Obiectivele disciplinel

Cunoasterca SI aprecierea principiilor fundamentale si a
tehnicilor de proiectare, realizare, functionare si intretinere
pentru echipamentele electrice utilizate in tractiunea
electrica.

Dobandirea de cunostinte 1in privinta Identificarii si
rezolvarii problemelor legate de partea electromecanica a
sistemelor de tractiune si aprofundarii modurilor de
comanda/control pentru cele mai recente realizari
tehnologice.

Calculul, conceptia, proiectarea si depanarea produselor,
echipamentelor si sistemelor electrice cu aplicatii in
tractiunea electrica;

Efectuarea si coordonarea de experimente si incercarl,
masurarea, analiza si interpretarea datele obtinute.



Continu

t curs

Curs Nr. ore Metode de predare Observatii
¢ |. Introducere. Definitii, clasificari si simbolizari ale 2 Expunere la tabla,
vehiculelor electrice terestre. Structura generala a unui alternand cu
sistem de tractiune electrica. prezentiri la
videoproiector
¢ 2. Bazele teoretice ale miscarii unui convoi. Ecuatia de 4 Idem
miscare a convoiului. Realizarea fortei de tractiune.
Realizarea fortei de franare. Rezistenta la inaintare a
convoiului. Principiile construirii diagramelor de mers.
* 3. Actionarea unitatilor motoare (actionarea individuala si | 2 Idem
actionarea in grup).
* 4. Motoare electrice de tractiune (motoare de c.c., motoare | 8 Idem
asincrone, motoare sincrone cu excitatie electromagnetica,
motoare de c.a. cu magneti permanenti, motoare liniare) si
sisteme de actionare electrica specifice tractiunii electrice.
¢ 5. Unitati motoare alimentate de la linia de contactinc.c. | 2 Idem
si c.a. (solutil posibile; comanda unitatilor motoare).
* 6. Aspecte specifice sistemelor de actionare electrica 4 Idem
pentru trenuri de mare viteza.
® 7. Surse de alimentare specifice (bateril, supercapagcitori 6 Idem
etc.). Principii ale automobilelor hibride si electrice.
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Continut aplicatii (laborator)

Aplicatn (laborator)

Nr. ore

Metode de predare

Observiitii

« L1-17
L1 —L15. Prezentarealaboratoruhn s1 a programuhn de
lucran. Instructa) de protecia munci. Elemente de
. fice ale L si ! .
ascensorde persoane (Tema de casd).
L4. Caractensticile sistemuhn de actionare electnica realizat

cu motor sincron autopiotat

L5. Caractenshcile funcfionale ale umn sistem de actionare
cu altematoare sincrone.

L6 - L7. Cunoasterea echipamentelor electnce specifice
tractiurm wrbane 1 feroviare (vizta ICPE SAERP 5.A).
Colocviu de laborator

14

Expunerela tabla,
altemand cu
prezentinla
videoprolector;
Studii expenmental

(L4 —16)
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Evaluare

10. Evaluare

Metode de evaluare

Pondere din nota

Tip actvitate Criterii de evaluare finali
Dobindirea competentelor enungate pe baza Lucrare degrevare (scris), 60%
Curs cunostintelor acumulate la curs 51 la diferitele colocviu final
tipuri de aplicafii
Dezvoltarea aptitudinilor experimentale si in Note referate, tema de casa 40%
Laborator

interpretarea rezultatelor obfinute.

Standard minim de performanta

* promovarealaboratorulu;
* predarea temei de casi;
+ obfinerea a 50 % din punctajul total.




